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Accelerate の利用に適しているアプリケーション

対象ユースケースの例
・  制御開発： 制御器実装の高速化 ①

・  実時間シミュレーション： 高速HDLの生成 ②

・  ネットワーク： 高頻度処理の高速化

・  画像処理： スループットの高速化

ユースケース②
実機のモデル化による実時間シミュレーション

評価対象制御器（実機）

プラントモデル（FPGAに実装）
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ユースケース①
制御器のHDL 化による制御開発の高速化

プラント（実機）

制御器（FPGAに実装）

センサ信号センサ信号

例 ) . ハイブリッド
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遅延時間の最小化スループットの最大化
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超高速制御
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予測制御
システム

FIRフィルタ

従来のHILS製品

動画Codec

AccelerateAccelerateAccelerateAccelerate

特長

・ Cソースコードから合成可能なHDL（RTL）を生成

・ 手動では困難なHDL設計作業を自動で実施し、設計時間を
大幅に短縮

・ 高度な最適化アルゴリズムで、ユーザのアプリケーション
から効率的かつ高速なHDLを生成

・ 並列処理が可能な演算を自動的に探索

・ リソース再使用でハードウェア使用量を削減

・ ディターミニスティック（確定的）なタイミングのある
HDLを生成

・ 固定小数点および浮動小数点の計算に対応

Accelerateを用いたFPGA実装プロセス
1.  アプリケーションのソースコード（Cコード）を用意

2.  Accelerate設定とHDL化対象Cファイルを指定

3.  Accelerateを実行してHDLを生成
 （GUIまたはコマンドラインを通じて）

4.  生成したHDLを論理合成し、性能を確認
 （最大クロック周波数、FPGA利用率など）

Accelerate での FPGA 実装
（ 設計と論理合成：  1 週間 ）

最適化最適化

修正修正

論理合成と
性能の確認
論理合成と
性能の確認

AccelerateAccelerateAccelerateAccelerate

機能仕様機能仕様

従来の FPGA実装
（ 設計と論理合成：  6 か月 ）

修正修正

修正修正

修正修正

修正修正

論理合成と
性能の確認
論理合成と
性能の確認

モジュール
設計

モジュール
設計

構造設計構造設計

機能仕様機能仕様

Veltronix AccelerateVeltronix Accelerate
ハードウェア自動設計ツールハードウェア自動設計ツール


